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着陸降下前の月周回軌道
約15 x 600kmの楕円軌道
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撮影された月面画像 オンボード画像航法で推定された位置近傍の月面地形図(CG)
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HV1(VLD2)
画像範囲

HV2
画像範囲

CV1(VLD1)
画像範囲

着陸目標点との
水平距離想定高度シーケンス

103m4kmCV1(VLD1)

42.5m500mHV1(VLD2)

3.4m50mHV2#1

10.2m50mHV2#2
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HV2（障害物検知）#1
画像範囲

HV2（障害物検知）#2
画像範囲

着陸目標点

安全領域中心

SLIMフットプリント
（誘導誤差含む）

11.8m

着陸目標点との
水平距離想定高度シーケンス

3.4m50mHV2#1

10.2m50mHV2#2
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着陸目標点

安全領域中心

SLIMフットプリント
（誘導誤差含む）

11.8m

着陸目標点との
水平距離想定高度シーケンス

3.4m50mHV2#1

10.2m50mHV2#2

）

着陸地点
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月面上の超小型ロボット（LEV-1、LEV-2）のイメージ

LEV-1

LEV-2
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(−13.3, 25.2)

(−13.3, 25.2)
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「-月世界からの報告- Moonlight」より
http://www12.plala.or.jp/m-light/images/Atlas2/D5.jpg
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1回目の越夜後、2回目の夜が始まる
前に、SLIMに搭載されている航法カメ
ラにより撮像した月面の風景。
•左は2024年2月25日に撮像されたも
ので、月の午後の風景が映っている。

•右は2024年2月29日に撮像された日
没前の風景。
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なお上記以外に、中国の嫦娥5号が2020年12月1日に成
功しているが、これを含めても、2020年代に入ってからの世
界における月面軟着陸の成功率は5割程度。
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本資料に使用している画像、図のクレジットはJAXA（特にクレジット表記があるものを除く）
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